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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST °

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych.

1.3. Zakres robo6t objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i
punktéw wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gldwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki" powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne" pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- Taty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogbélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne" pkt 4.

4.2. Transport sprzgtu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawcg swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do
punktoéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢
pomigdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztalttownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia, aby $redni biad
niwelacji po wyrownaniu byt niniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w
nawiazaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okres§lonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych
lub 5 cm dla pozostaltych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopdéw na powierzchni terenu (okres§lenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw 1 wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest | km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior roboét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicoOw 1 dziennikéw pomiardéw geodezyjnych lub protokédtu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania og6lne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokos§ciowych,

- uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9.3 Projektowana ilo$¢ jednostek obmiarowych
- ilo$¢ jednostek obmiarowych: 0,950km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE;

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGiK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z uzupetnianiem poboczy
gruntowych.

1.2. Zakres rob6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z uzupetnianiem zanizonych poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdoéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetienia poboczy potozone poza
pasem drogowym.

1.3.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materialow stosowanych do uzupelnienia poboczy podano w OST D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe" 1 D-05.01.01 , Nawierzchnia gruntowa
naturalna".

3. SPRZET
3.1. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST
powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia korzystania m.in. z nastgpujacego sprzetu:

- rowniarek do profilowania,

- ladowarek,

- walcow,

- pltytowych zageszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikow na wodg.

4. TRANSPORT
4.1. Ogbdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne".
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystaé z
dowolnych $rodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
5.2. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach
nalezy je uzupetni¢ materialem o wlasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego
zostaly pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na
gtebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢
w nim warstwe materialu uzupelniajacego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna". Wilgotno$é
optymalng 1 maksymalna gesto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zaggszczenie ulozonej warstwy materiatu uzupelniajacego nalezy prowadzié
od krawedzi poboczy w kierunku krawegdzi nawierzchni. Rodzaj sprzgtu do
zageszcezania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia
powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatlozonym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ $sladow po przejsciu walcow lub
zaggszczarek.

Wskaznik zaggszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien
wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wedlug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne".

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badania gruntow
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki
wedtug OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe", OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia
gruntowa naturalna".

6.3. Badania w czasie robo6t

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czgstotliwo$¢ badan Minimalna
liczba badan na dziennej dziatce
roboczej
1 |Uziarnienie mieszanki uzupelniajace;j 2 probki
2 |Wilgotnos¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiajacej
3 | Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cigtym 2 probki
poboczu
4 |Wskaznik zaggszczenia na $cinanych lub 2 razy na 1 km
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakonczeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupelianych poboczy

Lp. Wyszczegodlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 |Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 |Réwnos¢ podtuzna co 50 m
3 |ROwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja+t 1%.

6.4.2. R6wnos$¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-
04 [2]. Maksymalny prze§wit pod tatanie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne".
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m” robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materialu uzupetniajacego,

- rozlozenie materiatu,

- zaggszezenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych wymaganych w
specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481: Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04: Progi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12: Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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1.  WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa  wymagania techniczne
dotyczace

wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z powierzchniowym utrwaleniem nawierzchni
zwirowej przy uzyciu $redniorozpadowej emulsji asfaltowej oraz kruszyw sortowanych,
na drogach obciazonych ruchem lekkim i bardzo lekkim (KR-1,2)

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3.  Zakres robdt objetych SST

1.3.1. Ustalenia zawarte, w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot poczwornego
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni, wczesniej wyprofilowanej lub wyréwnane;
kruszywem naturalnym stabilizowanym mechanicznie i obejmuja: a/ przygotowanie
istniejacej nawierzchni, b/ wykonanie zabiegu powierzchniowego utrwalenia 1 jego
pielggnacja.

14. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami i,, Ogdlna specyfikacja techniczng" OST GDDP D. 05.03.08-10: 1.4.1. Poczwoérne
powierzchniowe utrwalenie -jest to czterokrotny sprysk emulsji asfaltowej, czterokrotne
rozsypanie kruszywa oraz zaggszczenie walcem statycznym samojezdnym
poszczegblnych warstw.

1.5.  Ogolne warunki dotyczace robot

1.5.1. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
,0goIna" 1,,Szczegdtowa" Specytikacja Techniczng oraz poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace rob6ot podano w ,, Ogdlnej Specyfikacji Technicznej"
OST GDDP pkt. 1.51 1.6.

1. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wg zasad niniejszej specyfikacji sa:

2.1.1 Lepiszcze

Emulsja kationowa, $redniorozpadowa - jest to lepiszcze bitumiczne w postaci
zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie przy zastosowaniu emulgatora kationowego.
2.1.1.1 .Wymagania dla emulsji kationowej $redniorozpadowe;j:

Wyszczegodlnienie wlasciwosci Wymagania

- Barwa brazowa do ciemno brazowe;j
- Zawarto$¢ asfaltu 59 -70%

-indeks rozpadu 80 g/l00g

- przyczepno$¢ lepiszcza do kruszywa 85%

Podczas realizacji zadania zabrania si¢ stosowania lepiszczy pochodzacych od réznych
producentéw. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej, czas jej sktadowania nie powinien
przekracza¢ 4 tygodnie od daty produkcji. Temperatura przechowywania emulsji nie powinna
by¢ nizsza niz +3° C.

2.1.2 Kruszywo:
- do zabiegu nalezy stosowac zwiry sortowane frakcji 16-32, 8-16,2-8.
2.1.2.1. Wymagania dla zwirdéw sortowanych:
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zawartos¢ ziarn ponizej 0,075 mm — max. 1,5 %

zawartos¢ frakcji podstawowej - min. 75%

zanieczyszczenia organiczne - barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
zanieczyszczenia obce - max. 0,1 %

Przed rozpoczeciem robdot Wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ Inzynierowi
atesty, orzeczenia przydatnosci, Swiadectwa dopuszczenia na wszystkie dostarczone
na budowe¢ materiatly. Inzynier ma prawo odrzuci¢ materialy niezgodne z
wymaganiami oraz z przedstawionymi dokumentami. W przypadku uzycia przez
Wykonawce materialéw innego rodzaju niz uzgodnione z Inzynierem, niezgodnych z
wymogami, roboty nie zostang odebrane.
Sktadowanie materialow.
Wykonawca zabezpieczy we wlasnym zakresie skladowiska materiatdéw. Skladowiska
kruszywa oraz zbiorniki magazynowe stale i przewozne na lepiszcze powinny by¢
zlokalizowane jak najblizej $rodka wykonywanego odcinka powierzchniowego
utrwalenia. Lokalizacj¢ skladowiska Wykonawca powinien uzgodni¢ z Inzynierem. W
czasie skladowania kruszywo nie moze ulec zanieczyszczeniu. Podtoze sktadowiska
powinno by¢ utwardzone.

SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowaé
nastepujacym, sprawnym technicznie sprzgtem:
A/ szczotka mechaniczna,
B/ skrapiarka lepiszcza z mozliwoS$cia programowania natrysku lepiszcza stosownie do
potrzeb i zgodnie z zatozeniami. Mozliwo$¢ zmniejszenia natrysku. Zalecana skrapiarka
z rampa spryskowa teleskopowa sterowang elektronicznie. I1o$¢ spryskiwanego bitumu
niezalezna od predkosci jazdy skrapiarki.
C/ rozsypywarka kruszywa zapewniajaca rownomierne roztozenie kruszywa w kierunku
poprzecznym i podluznym. Zalecane stosowanie ,,kombajnow" , ktore jest potaczeniem
skrapiarki 1 rozktadarki grysow oraz zestaw walcow zapewniajacych wstepne wcisnigcie
grysow w warstwe bitum. Uktadarka grysow pracujaca w uktadzie sprzezonym ze
skrapiarka.
Skrapiarka posiadajaca kolektor spryskowy wyposazony w dysze szczelinowe z
mozliwoscia regulowania jego wysokosci oraz elektroniczna regulacje dozowania
lepiszcza.
D/ walce drogowe - nalezy stosowa¢ walce ogumione, wyposazone w opony o biezniku
gladkim, umozliwiajace utrzymanie ci$nienia do 6 atm. Oraz obciazenie na koto 15 kN.
E/ - tadowarka, jezeli kruszywo dostarcza si¢ ze sktadowiska, a nie bezposrednio z
kamieniotomu,

- dodatkowa skrapiarka oraz urzadzenie do uzupetnienia kruszywa,

- lampy sygnalizacyjne dla ruchu wahadtowego lub inny sprzet do zamykania lub

ograniczania ruchu.

TRANSPORT

4.1. Kruszywo moze by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, ale w taki sposob aby

nie dopusci¢ do jego zanieczyszczenia i zmieszania z kruszywem innego rodzaju, klasy
lub gatunku. Ilo$¢ srodkow transportowych powinna zapewni¢ ciagla dostawe
kruszywa, co decyduje o wydajnosci i ciggtosci pracy na miejscu budowy. Srodki
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transportowe powinny bez zbednych manewréw podjezdzac tytem do kierunku pracy.
Nalezy to uwzglednié ustalajac kierunek pracy na drodze. 4.2. Transport lepiszcza powinien
by¢ dokonywany w cysternach samochodowych,
skrapiarkach samochodowych lub ciagnionych, kombajnem. Wszystkie $rodki
transportu powinny by¢ czyste. Nie powinny zawiera¢ resztek lepiszcza innego niz
transportowane.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia obejmuje nastepujace czynnosci:
A) Oceng stanu istniejacej podbudowy zwirowe;j
B) Teoretyczna ilo¢ emulsji i kruszywa na Im’:
Warstwa powierzchniowego  Frakcia kruszywa  Ilo$¢ kruszywa  Tlos¢ emulsii

utrwalenia mm kg/m’ kg/m’
L. 16/32 26-30 2,0-2.,4
II. ", 16/32 26-30 2,0-2.,4
111 8/16 15-17 1,6-1,8
IV. 2/8 11-13 1,4-1,8

5.1.1. Ustalenie rzeczywistej ilosci sktadnikoéw na Im®:
Okres$lenie rzeczywistej ilosci sktadnikoéw lepiszcza 1 kruszywa zostanie ustalone przez
Inspektora nadzoru i Wykonawcg na odcinku probnym przy uwzglednieniu wszystkich
warunkow terenowych.
5.1.2. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji:
A/ projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w
jakich bedzie wykonywane powierzchniowe utrwalenie wraz z wymaganym
przygotowaniem istniejacej nawierzchni (podtoza).
B/ projekt oznakowania robot. Roboty powinny by¢ oznakowane zgodnie z
obowiazujaca instrukcja oznakowania robot w pasie drogowym. Za utrzymanie
oznakowania oraz bezpieczenstwo ruchu w obregbie odcinka, na ktorym prowadzone sa
roboty, od rozpoczecia robot kazdego dnia az do oddania nawierzchni do ruch bez
ograniczen, odpowiedzialny jest Wykonawca. Od chwili wykonania zabiegu nalezy na okres
do trzech dni ograniczy¢ predko$¢ ruchu do 40 km/h i na pewien czas ustawi¢ znaki
ostrzegawcze > sypki grys<. 5.2.2. Przebieg robot
Decydujacym czynnikiem do rozpoczgcia w danym dniu wykonania robot jest
Temperatura otoczenia, ktora nie powinna by¢ nizsza niz + 10 st. C. Nalezy uwzglednié
prognoz¢ pogody na najblizsze dni po wykonaniu zabiegu i wybra¢ Okres, kiedy
przewidywana jest kilkudniowa temperatura otoczenia +10 st. C i bez Opadow.
Wystepowanie cieplej pogody po zabiegu sprzyja odpowiedniemu zagl¢bieniu
Kruszywa w lepiszczu i adhezje kruszywa z lepiszczem. Przed przystapieniem do
wykonania spryskania lepiszczem, nawierzchni¢ nalezy przygotowac dla
zagwarantowania przyczepnosci do podtoza. Predkos¢ robocza Zestawu do
wykonywaniu zabiegu, powinna by¢ taka aby zapewnita wydajno$¢ Skrapiania
lepiszczem i zasypywania kruszywem w ustalonej ilosci na 1 m2. Odlegtos¢ Kolektora
spryskowego od urzadzenia rozktadajacego kruszywo powinna wynosi¢ 1 -10 m, aby
zapewni¢ wlasciwe rozptywanie si¢ lepiszcza po nawierzchni. Jezeli powierzchniowe
utrwalenie wykonane jest na potowie szerokosci jezdni to przy wykonaniu drugiej
potowy jezdni nalezy lepiszcze rozktada¢ na zaktadke okoto 20 cm. Dhugos¢
wykonywanych odcinkéw nalezy tak ustali¢, aby w tym samym dniu wykona¢
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Powierzchniowe utrwalenie na calej szerokos$ci jezdni. Aby otrzymacé prostoliniowy
Poczatek i koniec wykonywanego odcinka wskazane jest przykrycie tych miejsc papa Lub
grubym papierem i po wykonaniu zdja¢ je. Bezposrednio po roztozeniu kruszywa Nalezy
wykona¢ watowanie dla wcisnigcia go w warstwg lepiszcza 1 wstgpnego Utwierdzenia w
nawierzchni. Zalecana ilo$¢ przej$¢ walca w tym samym miejscu Wynosi 4-6 razy, przy
predkosci 810 km/h. Ostateczne utwierdzenie ziaren kruszywa nastgpuje [po kilku dniach
pod wptywem ruchu pojazdow. 5.2.3. Pielggnacja wykonanego powierzchniowego utrwalenia

6.2.

6.3.

6.4.
6.4.1.

6.4.2.

6.4.2

Podstawowym warunkiem pielggnacji $wiezo wykonanego powierzchniowego utrwale-
nia jest ograniczenie pr¢dkosci ruchu do 40 km/h na okres do 3 dni, dtugo$¢ okresu, w
Ktorym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od warunkow atmosferycznych 1
intensywnosci odbywajacego si¢ ruchu pojazdow. Wykonane powierzchniowe
utrwalenie moze by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie wczesniej, az wszystkie
niezwigzane ziarna kruszywa zostang usunigte z nawierzchni szczotkami
mechanicznymi.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi Program Zapewnienia Jakosci (PZJ).
Wykonawca w opracowanym programie zapewnienia jako$ci powinien okresli¢
szczegotowo ;
- sposoéb dokonywania odbioru jako$ciowego kruszywa 1 lepiszcza od producenta,
- przyjeta czestotliwos$¢ badan kontrolnych,
laboratorium wykonujace badania (wyposazenia w sprzet, obsada), sposob
postepowania w przypadku stwierdzenia dostawy kruszywa i lepiszcza
niezgodnego z wymaganiami niniejszej SST. Inzynier moze niezaleznie od badan
wykonywanych przez Wykonawce zazada¢ wykonania badan dodatkowych lub
wykona¢ badania dodatkowe we wlasnym zakresie.
Badania i pomiary kontrolne
Fazy wykonywania badan i pomiaroéw :
A/ przed przystapieniem do wykonania robot - pkt. 8.1. OST GDDP
B/ podczas prowadzenia robot - pkt. 8..2. OST GDDP
C/ po zakonczeniu robot - pkt. 8.3. OST GDDP
Dokumentowanie wynikéw badan i pomiarow kontrolnych
Badania i pomiary wymienione w OST pkt 8.1 - 8.3. dla poszczegolnych faz (A, B,
C) powinny by¢ rejestrowane w prowadzonym przez Wykonawca dzienniku badan
udostepnionym do wgladu i akceptacji Inzynierowi. Sposob rejestrowania badan w
czasie prowadzenia robot opisuje pkt. 8.2. OST GDDP.
Czgstotliwo$¢ wykonywania badan i pomiarow
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych kruszyw i prowadzi na swoj
Koszt kontrolg ilo$ciowa i1 jako$ciowa ich dostaw. Badania powinny by¢ wykonywane
z taka czg¢stotliwos$cia, aby uzyska¢ wiarygodnos¢ 1 reprezentatywne dane dla cale;j
gromadzonej (sprowadzonej) ilo$ci kruszywa.
Wykonawca opracowuje 1 uzgadnia z producentem lepiszczy umowne warunki odbioru
ilosciowego 1 jakoSciowego oraz harmonogram dostaw. W programie odbioru
jakos$ciowego nalezy ustali¢ rodzaj i czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie dostaw.

. Zaleca si¢ wykonywanie badan kontrolnych z cz¢stotliwoscia nie mniejsza niz: A/

dla kruszyw: dla kazdej partii kruszywa. B/ dla emulsji -dla kazdej dostawy
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OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 m2 i uwzglednia wykonanie robot, ktére obejmuja czynnosci
wymienione w p-kcie 1.3.1. niniejszej specyfikacji.
Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot objetych umowa oraz
Dodatkowych, ktorych potrzebg uzgodniono w trakcie robot, pomigdzy Wykonaweca i
Zamawiajacym.

Obmiaru dokonuje nadzor Inwestora w obecnosci Wykonawcy po okresie pielggnacji
Powierzchniowego utrwalenia. Obmiaru dokonuje sig tylko tej czgsci jezdni, ktora
charakteryzuje si¢ dobrym osadzeniem ziaren kruszywa.

Obmiar obejmuje :

szeroko$¢ jezdni,
- dhugos¢ wykonanego odcinka.

ODBIOR ROBOT

Etapy odbioru:
Odbidr - po zakonczeniu robot, ale nie wezesniej niz po uptywie 24 dni po oddaniu
potrojnego powierzchniowego utrwalenia do niekontrolowanego ruchu. Podstawa
dokonania odbioru czg$ciowego powinny by¢ nastgpujace dane i dokumenty:
a/ pisemne zgloszenie do odbioru wraz z potwierdzeniem przez Inzyniera zakonczenia
robot,
b/ dziennik budowy,
c/ ksigga obmiaroéw,
d/ wyniki badan materiatéw,
e/ wyniki badan testujace sprzet,
f/ wyniki badan i pomiarow prowadzonych przed wykonaniem robot (sprawdzajace
stan przygotowania istniejacej nawierzchni, stan techniczny sprzgtu, prawidtowos¢
dozowania lepiszcza i kruszywa na odcinku do$wiadczalnym),
g/ oceny 1 opinie sporzadzone przez nadzor zamawiajacego.
Odbidér  ostateczny - po rocznej eksploatacji trzykrotnego powierzchniowego
utrwalenia na podstawie szczegdtowej oceny wizualnej jego wygladu zewngtrznego
dokonanej przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy.

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci stanowi cena jednostki obmiarowej, uwzgledniajaca wszystkie
czynnos$ci wyszczegolnione w p-kcie 1.3. niniejszej specyfikacji.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa naturalne

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczenie lepkosci wzglednej

3. BN-70/8931 -08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszczy bitumicznych do kruszyw
10.2. Inne dokumenty

,Ogolne Specyfikacje Techniczne" OST D. 05.03.08 - 05.03.10 GDDP wydane i
rozpowszechnione przez ,,Transprojekt" Warszawa sp. z 0.0. 00-987 W-wa, ul.
Wilenska 10.
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Wstegpne zalecenia wykonania powierzchniowych utrwalen - pismo GDDP -
1 1a/432/51/91 z dnia 1991.05.28.

Powierzchniowe utrwalenie - oznaczenie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa
- zalecane przez GDDP do stosowania - pismo GDDP - 5a/551/95/92 z dnia
1992.02.03.
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UZUPELNIANIE POBOCZY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwiazanych z uzupelnianiem poboczy
gruntowych.

1.2. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z uzupelnianiem zanizonych poboczy.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢
pojazdoéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza
pasem drogowym.

1.3.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt
1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupelnienia poboczy podano w OST D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe" 1 D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna", (wymieni¢ material?)

3. SPRZET
3.1. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST
powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia korzystania m.in. z nast¢pujacego sprzetu:

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek,

- walcow,

- plytowych zageszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikdw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogbélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne" pkt 4.
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4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystaé z
dowolnych $rodkoéw transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne"
pkt5.

5.2. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglgbien) i zanizenia w poboczach
nalezy je uzupetni¢ materialem o wlasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego
zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupehnienie, nalezy spulchni¢ na
glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢
w nim warstwg materialu uzupelniajacego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna". Wilgotnos¢
optymalna 1 maksymalna ggsto$¢ szkieletu gruntowego mieszanek nalezy okresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zaggszcezenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzié
od krawedzi poboczy w kierunku krawegdzi nawierzchni. Rodzaj sprzg¢tu do
zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaggszczona powierzchnia
powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ $ladow po przejsciu walcow lub
zaggszczarek.

Wskaznik zaggszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien
wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wedlug normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badania gruntow
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki
wedlug OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe", OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia
gruntowa naturalna".

6.3. Badania w czasie rob6t

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp.

Wyszczegolnienie badan Czgstotliwos$¢ badan Minimalna
liczba badan na dziennej dziatce
roboczej

Uziarnienie mieszanki uzupehiajacej 2 probki
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2 [Wilgotnos¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiajace;j

3 | Wilgotnos¢ optymalna gruntu w Scigtym 2 probki
poboczu

4 |Wskaznik zaggszczenia na $cinanych lub 2 razy na 1 km
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupetnianych poboczy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw $cinanych lub uzupelianych poboczy

Lp. Wyszczegodlnienie Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1 |Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 |Réwnos¢ podtuzna co50m
3 |ROwnos¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja £ 1%.

6.4.2. Rownos¢ poboczy
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN-68/8931-
04 [2]. Maksymalny prze$wit pod tatanie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania og6lne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe 1 przygotowawcze,

- oznakowanie robot,
- dostarczenie materialu uzupetiajacego,
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- rozlozenie materiatu,

- zaggszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych wymaganych w

specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-0448: Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04: Drogi samochodowe. Pomiar rdwnos$ci nawierzchni planografem i tata

3. BN-77/8931-12: Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.




