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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSTywgmagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wys$okavych .
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
robét wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgalie]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysad@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gidwnych ositrasy i punktéw wysaowych,
b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona idegrzniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres rob6t pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zage), uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji robét wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku gggdEgo do Geodety powiatowego

b) Odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjot
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, puklesgunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6Ine wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo ole’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podan®ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy nglestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhigookolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatlamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nafestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig diugai¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysai@mvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktowokg&ciowych powinien gwarantowtauzyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
OgbIne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialdw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@O0®, Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigicego dane zawiergje lokalizac} i
wspokzdne punktow gidwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawigjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtz8 odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich bbach wykrytych w wytyczeniu
punktow giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usuné¢te na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sk od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg
z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdngch rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostan wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikOéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktynednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych iich oznatze czasie trwania
robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecongatszego prowadzenia robo6t, to zostane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dlaigtowej realizacji rob6t natg do obowazkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tragypunktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powilny¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowiazane do punktow pomocniczych, pmaych poza granicrobét
ziemnych. Maksymalna odlegbpomkdzy punktami gitéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegit miedzy reperami roboczymi wzdhtrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powili odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami robo6t zadianych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleayazalayé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spasgkluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego ¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cllmaej w
dokumentaciji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacrpdnich w odlegici zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz reelziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi tnasyosunku do dokumentacji projektowej niez@dy
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpaistalych drog. Rene niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie ngleuizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczag, Wgtkonawca rob6t zagpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza giaic6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaedeawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggjojektowy oraz w miejscach wymaggajych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zgadnamnych przez lryniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysaoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow@szych ni 1 metr. Odleghc
migdzy palikami lub wiechami nadg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowalp gis¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogolne zasady kontroli jakol robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblolet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@tiowych naley
prowadzé wedlug ogdlnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5pzgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@(Mlymagania ogdlne” pkt 8.
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8.2. Sposadb odbioru robdét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktorgkdhawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym ezgiyiem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona idegrzniszczeniem i oznakowanie utateig odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauiv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@piwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioral;ik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokove, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIHIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIR3.

Nog,rwhPE



D-01.00.00 Roboty przygotowawcze 6
Przebudowa ul. | Armii Wojska Polskiego w Wyszkowie

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSilyamagania dotyexce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiérk elementoéw drog,
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z rozbiork
— lIstniejacej nawierzchni asfaltowej na podbudowie ttuczniowej
— Istniejacych chodnikéw i wjazdéw o nawierzchni z element@tobowych , betonowej i z betonu asfaltowego
- Kraweznikéw betonowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okkenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigoine” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét

Ogdlne wymagania dotysee robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania odbjre 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyaerce materiatow

Ogblne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementéw drdg, ogrodae przepustow mze by wykorzystany spra
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
- zrywarki

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganéraj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0M, Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementoéw drég, obejmugunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
pkt 1.3, zgodnie z dokumentaqyrojektovs wraz z utylizacja materiatu z rozbiorki.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie.

Doly (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw dragjdupce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenrgacj
projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone. W szczedd@hoalezy zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypeint, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zag§ci¢ zgodnie z wymaganiami olkilenymi w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogobline zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb ot 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtriavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powetar wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrodagrzepustow
powinno spetnié odpowiednie wymagania okilene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OglIne zasady obmiaru robét

OglIne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®/@ymagania ogdine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove rob6t zwizanych z rozbidrk elementow drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - fmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i poeczy - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@(Mlymagania ogélne”  pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygeze podstawy platréei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiérldelu ponownego jejaycia, z ulgzeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznestgla
2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6Inego przeznaczenia
3.  PN-D-96002 Tarcicastiasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgongdinego

stosowania
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5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno
0g6lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rbwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.



